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[bookmark: _Hlk178241439]訊號處理程序書
文件描述
本文件說明ILI raw data下載後的資料處理程序。執行本程序書前須按照”CPCIP-TR2024-0925-V2-鄭以成-ILI工作電腦環境建置程序書”建置ILI工作用電腦環境，方能順利進行訊號處理程序。
目前訊號處理軟體發展以Matlab為平台，未來可能有所變動再改版。
訊號處理程序架構
訊號處理程序架構分為三部分說明：1. ILI raw data preprocess, 2.訊號運算處理, 3.特徵圈選。
ILI raw data preprocess 
從ILI檢測工具下載的data包含Raw_data.bin與Header.bin，第一步會經過add header處理流程將header與raw data合併產出Header_raw_data.bin，接著經過Time alignment流程，此流程會自動剪輯data輸出在發射到接收時間內的訊號，切分成每一分鐘的data，分離hall sensor訊號與ACC頃角計訊號，且輸出訊號包裝成Matlab “timetable”資料格式。
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訊號運算處理
Control parameter為訊號處理程序控制參數,包含運行參數與data視覺化控制參數等等。
以分鐘為單位逐筆處理data，第一步是以header中 sensor type “MILE”的hall sensor計算出里程向量並輸出Mile_(sn).mat儲存。MFL/WMFL在此步驟是濾波與合併WMFL以比對內外缺陷，濾波器參數寫於Control parameter內，輸出檔案為MFL_(sn).mat，GEO部分除了濾波外還需要計算測繪臂所測得的管壁半徑，輸出檔案為GEO_(sn).mat。
[image: ]

Viewer特徵圈選
	Viewer是視覺化data工具，幫助訊號判定員圈選data，並自動記錄其data index/時間/channel，最後彙整生成缺陷特徵table。
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訊號處理軟體操作
Step1-存放路徑
Raw data須按照以下的路徑存放
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Step2-執行Matlab ILI sig analyzer
修改work dir 即可按下F5執行，執行完畢後會在result資料夾內看到Header_raw_data.bin的檔案輸出。


Step3-執行Matlab ILI raw data preprocess
修改work dir 即可按下F5執行，執行完畢後會在result資料夾內看到Mile_(sn).mat/MFL_(sn).mat/GEO_(sn).mat的檔案輸出。

	Step4-執行Matlab ILI data View GUI
	以前後頁按鍵檢視每分鐘的data，並且使用游標圈選缺陷部分，在result資料夾內看到軟體會自動生成Feature_table.csv輸出。
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